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第1章 驱控一体机电路安装

1.1 安装环境要求

请把驱控一体机安装在满足以下条件的地方：

     环境温度须在-20℃~+50℃之间；

     相对湿度须在20%~90%RH之间(无凝露)；

     允许安装海拔高度：0m~3000m；

     空气的清洁度必须相当于5µm的过滤空气；

     灰尘、油、烟雾、水等的环境条件：污染等级3级以下，IP53/54(没有使驱控一体机内部电子元器件丧失功能

的粉尘侵入到机箱内，并且对水的飞沫有保护)；

     无电气干扰(控制器外部电源电气噪声：小于1kV/1s)；

     用户配电电压为单相交流220V/50Hz或三相交流220V/50Hz;

     用户供电电压稳定，接地必须可靠，禁止零地混接，零地相对电压小于0.5V；

     驱控一体机禁止安装在密闭箱中，机箱两侧需预留大于200mm的散热空间，确保周围通风良好；

     驱控一体机须安装在面积大于驱控一体机箱的水平且不可移动的台面上；

     用户供电端单台必须配有32A或32A以上的断路器。
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1.2 电路安装
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配电箱

按钮盒

编码器

示教器

电机

FE网口

光电传感器

空气开关

测距传感器

模拟量切换开关

继电器

安全开关

状态指示灯

急停

手动抱闸开关

GBE网口

U盘

正常运行时数码管显示为“����”，当驱控一体机内部同服系统产生报错时，数码管会显示出报错代码。

数字量输入
预留用户��路数字量
输入用户数字量输入
支持NPN和PNP型。

数字量输出
预留用户��路数字量输出
所有用户输出端口为NPN
型若用户实际所接负载工
作电流超过�.��A可能会导
致内部自恢复保险丝产生
保护动作。

STO预留�路
输入、�路输
出信号，用于
安 全 转 矩 关
闭功能。

给驱控一体机上电、
断电，系统过流或短
路时提供跳保护。

驱控一体机主电源
输入接口，支持单/
三相AC���v。

系统输入输出
预留系统�路数字量输入、
�路数字量输出。�、系统数
字 量 输 入 口 支 持 N P N 和
PNP型;�、系统数字量输出
端口为NPN型若实际所接
负载超过�.��A可能会导
致内部自恢复保险丝产生
保护动作。 预留�路�V差分相

对式编码器接口。

百 兆 网 口，用 于
接 入 视 觉 系 统 、
物联网模块调试
电脑或其他外部 
通讯设备。FE�与
F E � 为 同 一 网 卡
扩展

模拟量输入输出
预留�路模拟量输入
电 流 信 号、� 路 模 拟
量输入电压信号 �路
模 拟 量 输 出 电 流 信
号、� 路 模 拟 量 输 出
电压信号。

用于模拟量电流
电压模式的切换。

用 于 紧 急 情 况 下 松
开机器人关节抱闸。

用于紧急停上机器人。

处于正常运行状态时，
“RUN”指示灯会按节奏 快

速闪烁�次循环。若“RUN”
指示灯不闪烁或闪烁异常，
则代表系统运行异常。

编码器线

电机线

制动电阻
用于外接直流母线制动电阻

百兆网口，用于
物体分流功能。

系统输入：X�···X�

系统输出：Y�···Y�

用户输入：X�···X�

用户输入：X�···X��

用户输出：Y�···Y�

用户输出：Y�···Y��

数码管显示

实际无灯

示教器使能、
急停

STO输入输出：
IN�、IN�、OUT�

机箱
急停

运行

报错

使能

电源

拨左：电流模式

拨右：电压模式

trun left:current-mode

trun right:voltage-mode



     用中继线（电机动力和电机编码器线缆）把驱控一体机和机器人本体连接起来，中继线两端的接头形式以实际

配置为准；

     将数字量或模拟量输入输出设备线缆接入驱控一体机前面板的输入输出接口（实际应用中需要接入IO设备时），

接线定义详见《四轴驱控一体机使用说明书》；

     把视觉系统的以太网通讯的网线接入FE1或FE2任意1个接口（实际应用中需要接入视觉系统时）；

     把示教器线缆插头连接到驱控一体机前面板右下角的示教器接口；

  把电源线航插端连接到驱控一体机前面板最左侧的主电源接口，另外一端连接到用户的断路器上，接线定义详

见《四轴驱控一体机使用说明书》；

     合上客户端断路器，使用万用表测量所接的供电电压数值，如果数值正确，进行下一步操作，如果数值不正确，

请排查进电。

本章内容主要介绍阿童木驱控一体机的系统调试方法及步骤，进行调试步骤之前需要确认按照上一章节内

容的方法按用户所需，将驱控一体机外部接口线缆全部接插完毕，且所有接口线缆接线无误，才可进行通电调试

步骤。

2.1 系统启动

2.1.1 上电步骤

第2章 调试

     将驱控一体机箱左侧的主电源开关防护罩向上打开；

     将主电源开关（即断路器）合上。

2.1.2 上电后确认步骤

图 2-1 系统上电步骤示意图

① ②
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上电后机箱面板的“PWR”指示灯会立即亮起并保持常亮，如果发现上电后“PWR”指示灯亮度不正常或在

闪烁，请立即断电并联系售后服务；

上电后机箱的所有散热风扇会立即自动运行，散热风扇会产生一定“嗡嗡”的风噪声，为正常现象，若听

到“咔咔”声等其他异响，请立即断电，并检查机箱底部风扇是否有异物卡住。若机箱底部风扇有异物卡住，

请在断电情况下将异物清除；



2.2 系统调试

     通电大约17秒后，系统内部软件初始化完成，机箱面板的“RUN”指示灯会按规律闪烁，若等待较长时间

“RUN”指示灯仍未闪烁，请联系售后服务。

图 3-1 线束图一
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第3章 线缆订购说明

注1:若客户电源为单相或三相220V/50Hz时，直接由客户电源供电驱控一体柜。

注2:若客户电源为三相380V/50Hz时，需订购阿童木配电箱供电，配电箱外接客户三相380V/50Hz外部电源。

若异响为机箱内部发出，请立即断电并联系售后服务；

上电后驱控一体机配套的示教器屏幕会即刻亮起，等待一小段时间后示教器屏幕将会显示正常的软件界

面，若示教器显示异常，请立即断电并联系售后服务；

上电过程中机箱内部会发出两声“哒”的声音，分别为内部功能设计的机械继电器吸合时发出的声音，为

正常现象；

按照上节内容的上电后确认步骤，确认所有上电步骤都正常后，方可进入正常功能调试阶段。

系统功能调试分为机器人调试和伺服系统调试：

1.机器人调试

机器人调试有两种方法：示教器和AtomStudio软件（PC端），示教器的使用方法详见阿童木机器人《四轴

驱控一体机使用说明书》；AtomStudio 软件的使用方法详见《AtomStudio使用说明书》。

2.伺服系统调试

伺服系统调试使用AtomServo 软件（PC端），具体使用方法参照《AtomServo使用说明书》。

订货号：
SC30501010-XX

订货号：
SC30502010-XX

配电箱订货号：
SC3020100020订货号：

SC30509010-XX

订货号：
SC30503010-XX

订货号：
SC30504010-XX

订货号：
SC30505010-XX

订货号
SC30506010-XX

订货号：
SC30506010-XX

订货号：
SC30511010-XX

订货号：
SC30102000-XX

订货号：
SC30507010-XX

订货号：
SC30507010-XX

订货号：
SC30507010-XX

系统IO

用户输入

用户输出

模拟量

急停

编码器

编码器

客户外部电源 阿童木配电箱

阿童木示教器

电脑

相机

一体机

订货号:
SC30510010-XX

*注1

*注2



图 3-2 线束图二

表 3-1 线缆订货清单

序号

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

SC30501010

SC30502010

SC30503010

SC30504010

SC30505010

SC30506010

订货号 订货号

-03

-05

-07

-XX

-03

-05

-07

-XX

-03

-05

-07

-XX

-03

-05

-07

-XX

-03

-05

-07

-XX

-05

-10

-15

-XX

-03

-05

-07

-XX

系统IO线束

用户输入线束

用户输出线束

模拟量线束

急停线束

编码器（含线缆）

3米

5米

7米

定制长度

3米

5米

7米

定制长度

3米

5米

7米

定制长度

3米

5米

7米

定制长度

3米

5米

7米

定制长度

5米

10米

15米

定制长度

3米

5米

7米

定制长度

29

30

31

32

33

34

35

36

37

38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49

50

51

52

53

54

55

56

SC30510010

SC30511010

SC30102000

SC30507010

SC30201000

SC30508010

-03

-05

-07

-XX

-03

-05

-07

-XX

-05

-10

-15

-XX

-03

-05

-07

-XX

-07

-10

-15

-XX

-03

-05

-07

-XX

配电箱输入电源线

配电箱输出电源线

示教器

（含线缆）

抗震网线

中继线缆

制动电阻
(含线缆）

3米

5米

7米

定制长度

3米

5米

7米

定制长度

5米

10 米

15 米

定制长度

3米

5米

7米

定制长度

7米

10 米

15 米

定制长度

3米

5米

7米

定制长度

名称 线缆长度 序号 名称 线缆长度

订货号：
SC30201000-XX

订货号：
SC30508010-XX

订货号：
SC30201000-XX

伺服电机

制动电阻

��

SC30509010 驱控外部供电线 -

-

-

-

-

-

-

-

-

-
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